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1. Zur Einleitung vgl. Toth (2012, 2014a, b). 

2. Definition systemischer Einbettung 

f: Ω → Ø = 

  Ωii Øij     Øii Ωij 

 M =  Øji  Øjj   M =  Øji  Øjj 

  Øii Øij     Øii Øij 

 M =  Ωji  Øjj   M =  Øji  Ωjj 

 

3. Lagetheoretische systemische Einbettungen 

3.1. Exessivität 

f: ex(Ω → Ø) = 

  Øii Ωij Øik   Øii  Øij   Øik 

 M1=  Øji  Øjj  Øjk  M2 = Øji   Øjj   Ωjk 

  Øki Økj Økk          Øki  Økj  Økk       

  Øii Øij Øik   Øii  Øij   Øik 

 M3=  Ωji  Øjj  Øjk  M4 = Øji   Øjj   Øjk 

  Øki Økj Økk          Øki  Ωkj  Økk       

 

 

 



2 
 

 

3.2. Adessivität 

g: ad(Ω → Ø) = 

  Ωii Ωij     Øii Øij 

 M1 =  Øji  Øjj   M2 =  Ωji  Ωjj 

  Ωii Øij     Øii Ωij 

 M3 =  Ωji  Øjj   M4 =  Øji  Ωjj 
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3.3. Inessivität 

h: in(Ω → Ø) = 

  Øii Øij Øik  

 M =  Øji  Ωjj  Øjk  

  Øki Økj Økk          
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